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Bildauswertung mit Radar (SAR)
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UBERSICHT VORTRAG

B Motivation Assistenzsysteme fur die Bildauswertung

® Vorstellung 3 Forschungsbereiche:

Nutzer- und Adaptive Mobile Assistenz
situations- Simulationen & in der
angepasstes Lernen Serious Games Bildauswertung

B Zusammenfassung
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Nutzer- und
situations-
angepasstes Lernen

Semantische Suche fur

NUTZER- & SITUATIONS-
ANGEPASSTES LERNEN
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Nutzer- und situationsangepasstes Lernen

Ziel: Optimierung des Lernprozesses beim Arbeiten (Wissenserwerb)

Assistenzsystem

'| Anfrage lj S

Kopplungssystem ™ @ssist.SARTutor

[ amem
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Semantische Suche
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Beispiel: Hilfe fur POL (Petrol, Oil & Lubricants)

Assistenzsystem
(z.B. RecceMan ®)

Nutzer
L1 .| | iControl Tower {permanent) Anfrage

Mainkenance and Repair
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Beispiel: Hilfe fur POL (Petrol, Oil & Lubricants)

\

2} SAR-Tutor - Learning Units - Mozilla Firefox

|j SAR-Tutor - Learning Units

tutor+

Learning Units

Il ® Permanent POL (Felevance 12. 10
m Transport Airfield (Bgl -|'|-E;: 10,2

Benutzer klickt auf einen Eintrag

| Ol Awfield for Linerl:'._ whtTtrafhic (FEelevance: 2.6) -I
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m Helicopter Aufield (Relevance: 9.5 e pl us ZusatZI ICheSl

9 | W Geometrical Primitive Shapes (Relevance: 7.6) . <' relevantes Materia“
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Beispiel: Hilfe fur POL (Petrol, Oil & Lubricants)

SAR-Tutor:

.Storage Tanks” (POL) = ==

Ueter ginem Betriebssioifiager versiehen wir ene Lrnzduree Lagereinrichiung fur Flugkrahsiall, Mydraulidlissigheten und Schmiermitte)

(POL). Diese Ervicheung friden wir suf miarisch und 24 genitzien Flugp Ex werden Ta Stehends
ud limgersde 2y Tanks, sovie Tanks mit Purpengsbaude
Je nach Grode des Flugplatzes konnen de ehr aufwersen Mitarische Flugplatze sind in der

. Regel an unterirdeschen Pipelines angeschiossen, 5o dass nur eine geringe Anzahl von Tanks notwendig ist

2| Bei 1 Fhagplatzen varhanden Die Flugpiseze werden Ger eine Pipelne mie Trsbstoff belisfert. In

= | desenFal rr ein e zur Befilung von T Die Pumpengebauds sind Kein und im Radarbid

z unauffalig

= Balsplel

Im nordlichen Tel des Flugplatzes befindet sich 2n grofes asmetsslcmager mi aufrecht
stehenden Tylindemammigen Tanks. In diesern Radarbild i1 der Zaun um dat
Eesrigbizstofllager bescrders gut 2u erkenren. Das BetriebetoMager hat im r!eraunud
sicher reeei Einfshrten fir Tankfahrzeuge, Eweis am inken und rechten Ende des sidlich
wertaufenden Zaunes. Sofort erkennbar ist das Varhandensen van 10 grofien Tanks

Lernmaterial 3

SAR-Tutor & ViSAR-Simulator:

~@Geometric Primitive Shapes” -

Aldnaeren S doe Simalabon

Ehrweis: D Legende st under
Hife 7u fnden

bonne am Himmel

Verglechen S den Schatien bed verschardanen Depressionswankein
= Ersbefien Sie Sinutationtn N foigende Depres sonswinkel 20°, 45", 70°
& Vergleichen Sie dhe Schattenisnge in den dres Bidem

Asbqabe:
'Wird der Schaten des Tums bes Kensnem Depressionswinked linger (wie be der Sonne )7
Coh
C Nen
"
Aursmeiten

turm. dem

Wichtiger Hinwels:
Diese und dee nachsss dulgs)
ander
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Semantischer Suchindex (Prinzip)

B Ontologie als Suchindex B Modellierte Relationen S/
B Domanenontologie (Anwendung) O M Berechnete Relationen  ----»
® Didaktische Ontologie (Lerninhalte) @)

/’

Building
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Adaptive
Simulationen &
Serious Games

~E-Learning A.L.” far

ADAPTIVE SIMULATIONEN &
SERIOUS GAMES
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Simulatoren & Serious Games filir die Bildauswertung
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Vi_SAR ,Lost Earth 2307"
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ELAI — E-learning A.l.

Serious Simulation & Games

ELAI
o

Interface

Engines

A
I
[

[
Kopplung von Simulatoren und digitalen Lernspielen
mittels externer ,E-Learning A.l.” (ELAI) / Tutor
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Adaptionszyklus flir Serious Games

>
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Sehr gut Commander,
allerdings ist im
Infrarot die
Differenzierung ...
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ELAI Intelligenter Virtueller Assistent

Meue Aufgabe: Finden Sie den versteckten
Panzer hier in der Umgebung, und bestimmen
Sie Typ und Fahigkeiten. Zur Unterstitzung
werde ich Sie begleiten.
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Mobile Assistenz
in der
Bildauswertung

Assistenz- und Lernsysteme fur die

MOBILE ASSISTENZ IN DER
BILDAUSWERTUNG
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Heterogeneous Sensor System for Reconnaissance

Various Sensor Control Stations &
Platforms Mission Planning

Multiple Application
Scenarios
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Kontextsensitive Assistenz — Kopplung mit Lernmaterialien

Kamerabasierte

Objekterkennung

S
. J

Vorstellung Forbot

Kontextsensitive

Assistenz
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Szenarioassistent

12:00 12:00
LAMA - Location-Aware Mobile Assistant LAMA - Location-Aware Mobile Assistant - Zielsysteme -

Szenario Szenario

- Szenario Assistent - - Szenario Assistent - e

Bitte Szenario wahlen: Szenario: Liegenschaftiiberwachung Axis-Dome 2

Ort: Fraunhofer I0SB, Karlsruhe
DigLT

Liegenschaftijberwachun ull
Fraunhofer IOSB, Karlsruhe ’

In diesem Szenario tiberwachen Foa

die Systeme der Experimental-

JAWL Liegenschaftiiberwachung plattform die Liegenschaft des
S/~ WTD81, Greding Fraunhofer I0SB. AirRobot 2

AirRobot 1

QWL Grenzkontrolle, Bereich B2 Szenario starten
7/ \» WTD 81, Greding

?» Szenario Dagobert CAOISIRSEE b cit
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Szenarioassistent — Funktionenreprasentation, DEVS

<SOURCE>
| ’ A
-1 v v v
| &t FE_USE_elgment3 FE_USE_element2 FE_USE_elgmentl
. |
CODEA
—
A
CODEB V V
FE_CODEA_glement5 FE_CODEA_¢lement4
N\
~
CODEB
STANAG Re- Y
4609 port FE_CODEB_élement6
I
L J
Y
Y
4SINKp

© Fraunhofer IOSB 20

Z Fraunhofer

10SB



Szenarioassistent - Anwendung

1 49, 8.
2 49 . 8

3 49. 8.
4 49. 8.
5 49. 8.
6 49. 8.
7 49. 8.
8 49. 8.
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Zusammenfassung

Assistenz- & Lernsysteme zur Sicherstellung der Handlungskompetenz in
der Bildauswertung

Intelligente Verfahren fur nutzer- & situationsangepasste Assistenz &
Hilfe

Semantische Suche mit Berucksichtigung des Aufgabenkontexts
Adaptive Simulationen & Serious Games

Mobile Assistenz in der Bildauswertung
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FOR A FAIR SELECTION
EVERYBODY HAS TO TAKE
THE SAME EXAM: PLEASE

CLIMB THAT TREE

Dip|_-|nf_ Alexander Streicher Fraunhofer Institut fur Optronik,

. Sytemtechnik und Bildauswertung (IOSB)
Telefon: +49 721 6091 277 Interoperabilitat und Assistenzsysteme (IAS)
alexander.streicher@iosb.fraunhofer.de FraunhoferstraBe 1, 76131 Karlsruhe

http://www.iosb.fraunhofer.de
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